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BAB I
PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Kecanggihan teknologi zaman sekarang ini yang sudah semakin maju tidak
diragukan lagi,terlebih khusus dibidang industri pala. Maka banyak inovasi yang
telah dikerjakan oleh para engineer yang mengacu pada bidang pemesinan.
Khususnya pada proses produksi pala, produksinya harus dilakukan dengan cara
cepat, efisien dan berkualitas untuk menunjang komoditas yang unggul dalam
setiap hasil produksinya.

Pala (Myristica fragrans houtt) merupakan komoditas utama dalam
perdagangan rempah dunia, sekaligus merupakan produk ekspor unggulan
indonesia dibanding dengan komoditas rempah lain. Indonesia memenuhi 75 %
kebutuhan pala di Dunia. Yakni berupa biji pala sebanyak 17.000 ton dan selaput
biji (fuli) kering sebanyak 3.000 ton (Bl 2004).

Tanaman pala memiliki keunggulan yaitu hampir semua bagian batang
maupun buahnya dapat dimanfaatkan, mulai dari kulit batang dan daun. Fuli ( benda
yang berwarna merah yang menyelimuti kulit biji), buji pala dan daging buah pala
(deputi menegristek, 2000).

Secara komersial biji pala dan fuli (mace) merupakan bagian terpenting dari
buah dan dapat dibuat menjadi produk antara lain minyak astiri dan oleoresin,
produk lain yang mungkin dibuat dari biji pala adalah mentega pala yaitu trimiristin
yang dapat digunakan untuk minyak makan dan industri kosmetik (somaatmaja
1984).

Mengingat proses produksinya yang masih menggunakan cara tradisional
maka penulis bermaksud untuk memudahkan proses produksi se efisien mungkin
guna menghemat tenaga para pekerja dalam proses pengolahan biji pala yang harus
memisahkan biji pala dengan cara manual, cara menyortirnya pun terlebuh dahulu
biji yang baik dan tidak secara satu per satu dalam satu ruangan gelap dan hanya
menggunakan lampu UV sebagai alat untuk bantu melihat tingkat kecerahan dari

biji pala tersebut untuk membedakannya contohnya jika biji yang



sudah dipecahkan terlebih dahulu selanjutnya dibawa kedalam ruang gelap
yang didalamnya terdapat ultra violet (UV). Disitu akan terlihat perbedaannya. Jika
biji pala berwarna putih cerah tandanya biji pala tersebut baik dan layak untuk
diproduksi, sebaliknya jika biji pala tidak memantulkan warna putih berarti biji pala
tersebut tidak layak untuk diproduksi dan di export.

Melihat dari kondisi seperti ini penulis ingin membuat suatu inovasi
terobosan berupa mesin atau alat produksi mesin pala dengan berbasis teknologi
modern dengan cara menggunakan sistem kontrol berbasis ardunio pada mesin
pemecah dan pemisah biji pala.

1.2. Rumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang diatas, maka penulis mengambil permasalahan
sebagai berikut :

1. Komponen apa saja yang dibutuhkan sistem kontrol pada mesin pemecah

dan pemilah biji pala?

2. Bagaimana pebuatan proses kerja sistem kontrol arduino uno pada mesin

pemecah dan pemilah biji pala?
1.3. Tujuan Pembuatan

Tujuan yang penulis ambil dari penelitian ini adalah sebagai berikut :

1. Untuk mengetahui apa saja komponen-komponen yang dibutuhkan sistem

kontrol pada mesin pemecah dan pemilah biji pala

2. Untuk mengetahui pembuatan proses kerja sistem kontrol berbasis

arduino pada mesin pemecah dan pemilah biji pala
1.4. Batasan Masalah

Pada penulisan skripsi ini pembahasan materi penulis hanya dibatasi pada

pembuatan sistem kontrol barbasis arduino uno pada mesin pemecah dan pemilah

biji pala.



1.5. Manfaat Pembuatan
A.Manfaat di bidang akademik
Dapat memberikan wawasan bagi dunia akademik khususnya dalam hal
penelitian agar mengetahui sistem kerja dari arduino,software yang digunakan
dan proses pemilihan biji pala agar dapat dikembangkan lebih lanjut
B. Manfaat di bidang produksi
e Mengefisiensikan waktu produksi dari suatu produk.
e Menigkatkan hasil produksi.
¢ Menghasilkan produk unggulan
C. Manfaat praktis
Memudahkan para pekerja dalam melakukan proses produksi terlebih
khusus dalam penyortiran. Karena sudah dilengkapi dengan sensor dan
pemilah dalam proses penyortiran agar mendapatkan produk yang baik.
1.6.Sistematika Penulisan
e BAB | Pendahuluan
Pada bab ini terdiri dari latar belakang penulisan, rumusan masalah, tujuan
pembuatan, manfaat pembuatan, batasan masalah, dan sistematika penulisan.
e BAB Il Tinjauan pustaka
Pada bab ini memuat teori mengenai hal-hal yang berkaitan dengan
pembuatan sistem kontrol mikrokontroler arduino uno.
e BAB Il Data teknis
Bab ini menjelaskan data teknis yang di bahas serta di jelaskan cara

mendapatkan data yang akan digunakan dan dibahas.



e BAB IV Pembahasan
Bab ini menguraikan analisa dan penjelasan pembahasan penyusunan
skripsi.

e BAB V Kesimpulan dan saran
Pada bab ini berisi hal-hal yang dapat disimpulkan dan saran yang ingin

disampaikan dari pembuatan sistem kontroler arduino uno



