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KATA PENGANTAR

Banyak buku berkualitas baik yang membahas tentang instrumentasi dan kendali.
Namun demikian, hampir semuanya ditulis untuk pembaca yang sudah mempunyai
pengetahuan tentang instrumentasi dan kendali. Buku tersebut sangat baik digunakan
sebagai referensi, namun umumnya pembahasannya sangat matematis dengan
menggunakan matematika tingkat tinggi. Hal ini terlalu sulit bagi pemula dalam
memahami konsep instrumentasi dan kendali. Mahasiswa memerlukan penjelasan yang
sederhana dengan contoh yang cukup memadai untuk membantu memahami konsep dan
analisa dari instrumentasi dan kendali.

Kebutuhan menyusun buku ajar mata kuliah instrumentasi dan kendali muncul
dari dampak lemahnya proses pembelajaran yang telah dilakukan selama ini. Kelemahan
tersebut antara lain sebagai akibat dari terbatasnya sumber-seumber bahan ajar aktual
dalam rangka memperkuat pendekatan pembelajaran kontekstual guna pencapaian
pembentukan kompetensi mahasiswa peserta didik.

Tujuan umum mata kuliah ini adalah agar mahasiswa dapat memahami hubungan
instrumentasi dan kendali serta kaitannya dengan perilaku/kondisi permesinan. Materi
pokok dalam buku ajar ini adalah pengertian instrumentasi, sensor dan transduser,
pengkondisi sinyal dan penunjuk/pencatat, pengukuran mekanik, pengkuran suhu,
peralatan pengendali di industri, pengertian sistem kendali, dan diagram blok.

Buku ajar ini berimplikasi pada upaya mengoptimalkan buku ajar instrumentasi
dan kendali dalam perkuliahan untuk memperkuat penajaman pencapaian kompetensi,
relevansi dan mutu hasil belajar mahasiswa. Buku ini juga bermaanfaat bagi dosen-dosen
pengajar instrumentasi dan kendali dalam kegiatan proses belajar mengajar di Program
Studi Diploma III Teknik Mesin.
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