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BAB |
PENDAHULUAN
1.1 Latar Belakang

Motor induksi 3 fasa merupakan salah satu jenis motor listrik yang banyak
digunakan dalam berbagai aplikasi industri. Hal ini dikarenakan motor induksi 3 fasa
memiliki konstruksi yang sederhana, handal, dan efisien dalam pengoperasiannya.
Selain itu, motor induksi 3 fasa juga memiliki kemampuan daya yang relatif besar

sehingga dapat dimanfaatkan untuk menggerakkan berbagai peralatan dan mesin-

wOaynembutuhkan perhatian khusus
ﬁsf%n operasi motor induksi 3 fasa
p besa

an arus yan pada saat starting. Arus

aga keamanan dan kestabilan motor
induksi 3 fasa, seperti MCB (Miniature Circuit Breaker), under/over voltage, fasa

failure, dan thermal overload relay.

Penelitian ini bertujuan untuk menganalisis kinerja dan fungsi dari berbagai
peralatan proteksi yang digunakan pada sistem softstarter motor induksi 3 fasa 5 HP.
Hasil penelitian ini diharapkan dapat memberikan pemahaman yang lebih



komprehensif mengenai peran vital peralatan proteksi dalam menjaga keamanan dan
kestabilan motor induksi 3 fasa, serta dapat dijadikan sebagai modul praktek
laboratorium instalasi tenaga yang dapat digunakan oleh mahasiswa untuk mempelajari
dan memahami lebih dalam mengenai sistem proteksi motor induksi 3 fasa.

1.2 Rumusan Masalah

- Bagaimana cara mengatur nilai setting arus pada perlengkapan proteksi
- Bagaimana kinerja dan fungsi peralatan proteksi seperti MCB, over current,

under/over voltage, dan thermal overload relay pada pengasutan softstarter

motor induksi 3 f

1.3 Tujuan

a2 menga &ﬂ&lgus E);?)a e
engana@&rja dan fungsi pera g\'

voltagéﬁa%a failure ga
induﬁ’ fasa.

)

1.4 Manfz

Ahami karakteristik kerja

induksi 3 fasa, ini dapat
meningkatkan ® : A n keterampilan mahasiswa

- Memberikan kontribusi pada bidang keilmuan dalam disiplin teknik
ketenagalistrikan

- Sebagai refrensi dan dasar untuk penelitian lebih lanjut mengenai topik
topik terkait seperti efisiensi, keandalan, atau inovasi pada sistem softstarter
dan peralatan proteksinya.



1.5 Batasan Masalah
Ada beberapa hal yang menjadi batasan masalah, sebagai berikut:

- Menganalisa fungsi dan cara kerja dari peralatan proteksi yang digunakan
pada pengasutan motor listrik 3 fasa menggunakan sistem softstarter

- Perhitungan dan pengaturan nilai arus proteksi pada MCB, UOVR, Fasa
Failure, dan TOR

1.6 Sistematika Penulisan

BAB I PENDAHULU
ini berisi / § Latar belakarmy san masalah, Tujuan penelitian,
o, Batasan masalih<dan Sistenag

g penulisan.

y dalam pelaksanaan

%eori teori dasar yan @

menunyg
ir . %
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