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BAB |
PENDAHULUAN

1.1  Latar Belakang

Air bersih merupakan salah satu kebutuhan dasar yang sangat penting dalam
mendukung berbagai aktivitas di workshop teknik jurusan elektro, terutama dalam
kegiatan laboratorium dan praktik yang melibatkan penggunaan air untuk
pembersihan, serta kebutuhan sehari-hari. Namun, pengelolaan tangki air secara
manual sering kali menyebabkan pemborosan air, kehabisan air, serta pengisian

yang tidak tepat waktu. Kondisi iniggdapat menghambat berjalannya operasional

workshop teknik jurusan ele

ptOmatis untuk tangki air erbasis teknologi saat ini
{relevan Mﬁasi;ja/salaht sUt. Penggunaan sensor
mg@h an deteksi levet air

gan akiNi

Al pompa secara

egrasi dengan

konsisten di workshop teknik jurusan elektro.

Dengan latar belakang tersebut, penelitian ini bertujuan untuk membuat dan
mengimplementasikan sistem kontrol otomatis tangki air bersih berbasis radar
pelampung dan PLC vyang terintegrasi dengan SCADA, guna mendukung
efektivitas operasional dan menjaga ketersediaan air bersih di workshop teknik

jurusan elektro.



Maka, dapat diambil kesimpulan bahwa pembuatan Tugas Akhir yang
penulis ajukan ini berjudul “SISTEM KONTROL TANGKI AIR BERSIH DI
WORKSHOP TEKNIK JURUSAN ELEKTRO”.

1.2 Perumusan Masalah
1. Bagaimana membuat sistem kontrol otomatis untuk tangki air bersih di
workshop teknik jurusan elektro yang dapat memantau dan mengontrol
level air secara efektif menggunakan sensor radar pelampung dan PLC?
2. Bagaimana mengintegrasikan sistem kontrol tangki air berbasis PLC

1.3 NIK
1 gt mempiy dtem kontrol thh «Xanoki air bersih di
orkshop¥eknik jurusan glektro mengg acar pelampung
dan P&gmmable ; tuk mengentrol level air
2 fengan sistem
DA) sehingga
secara real-time
1.4
1 ndal dan efektif dalam
cllaan air bersih di tangki, sehingga
meningkatkan keandalan operasional di workshop teknik jurusan
elektro.
2. Memperkenalkan teknologi berbasis sensor radar pelampung, PLC dan

SCADA sebagai solusi modern dalam sistem pengelolaan air, yang
dapat diimplementasikan di berbagai fasilitas serupa untuk

meningkatkan produktivitas.



3. Mengurangi pemborosan air dan mencegah kekurangan air yang dapat

mengganggu aktivitas di workshop teknik jurusan elektro.

1.5 Batasan Masalah
Adapun batasan masalah:

1. Penelitian ini hanya berfokus pada sistem kontrol otomatis untuk
pengelolaan tangki air bersih dan sumur di workshop teknik jurusan
elektro.

2. Deteksi level air dalam tangki air bersih dan dalam sumur menggunakan

sensor radar pelampug

konseptual perancangan, blo%ee MmelamselEg TN pengawatan.

BAB IV. PEMBAHASAN
Bab ini membahas tentang hasil dari penelitian alat penampungan air bersih dengan

sistem otomatis.

BAB V. PENUTUP

Berisikan kesimpulan dan saran yang berkaitan dengan tugas akhir.
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