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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Judul "Perancang dan Pembuatan Panel Kontrol Untuk Pengasutan Motor 3
Fasa di Laboratorium Instalasi Tenaga Jurusan Teknik  Elektro”
mengindikasikan suatu penelitian atau proyek yang bertujuan untuk merancang
dan membuat sebuah perangkat panel kontrol yang digunakan dalam proses

pengasutan  (starting) motor listrik 3 fasa.. Dalam modul praktik

laboratorium,peserta didik atg gasiswa akan belajar tentang prinsip
ng gl tersebut serta penerapannya

Listrik. Tujuan m <tik inl - mungkin untuk

Qr‘@&eltl@ peniasutan ofey, Listrik dan aplikasi

j ¥dalam lingkup In Si

1.2 Rumusan Masalah

Rumusan masalah dari judul " Perancangan dan Pembuatan Panel kontrol
Untuk Pengasutan Star Delta Balik Putaran Untuk Motor 3 Fasa di Laboratorium
Instalasi Tenaga " biasanya mencakup beberapa aspek utama yang perlu
diidentifikasi dan dipecahkan dalam proyek tersebut. Berikut adalah

kemungkinan rumusan masalahnya:



1. Bagaimana merancang dan Membuat panel control star-delta balik
putaran?
2. Bagaimana menentukan komponen yang digunakan pada panel kontrol

pengasutan star delta balik putaran?

Rumusan masalah tersebut akan menjadi dasar untuk melakukan
penelitian atau proyek pengembangan, di mana setiap pertanyaan berfungsi
sebagai panduan untuk menentukan langkah-langkah yang perlu diambil

dalam mencapai tujuan proyek.

1.3 Tujuan

AR

Tujuan dari jud AgLembuatan Panel kontrol Untuk
Pengasutan Star Del@t Putaran Untuk Motors g

- di Laboratorium Instalasi
2z erfokus§Nfiﬁ/ang ingin dicaPal melalui proyek atau
/ Berikq@a’l beberapa tuﬂ‘@yang

in sesuai dengan

Delta balik
a fasa 30kW.
dalam panel

ontrol p utan

adalah  untuk
dan aman, tetapi

melalui  penerapan

1.4 Manfaat
Manfaat dari proyek "Perancangan dan Pembuatan Panel kontrol Untuk

Pengasutan Star Delta Balik Putaran Untuk Motor 3 Fasa di Laboratorium Instalasi
Tenaga" mencakup berbagai aspek yang berdampak positif, baik bagi
mahasiswa, staf pengajar, maupun institusi pendidikan secara keseluruhan.

Berikut beberapa manfaat yang mungkin dihasilkan:



Mahasiswa dapat belajar secara langsung tentang bagaimana sistem
pengasutan motor 3 fasa bekerja, termasuk pemahaman mendalam tentang
sirkuit, komponen, dan metode pengasutan. Ini akan memperkuat konsep teori
yang telah dipelajari di kelas.

Secara keseluruhan, manfaat dari proyek ini adalah peningkatan kualitas
pendidikan, pengembangan keterampilan praktis mahasiswa, dan perbaikan

fasilitas laboratorium yang lebih modern dan efisien.

1.5 Batasan Masalah

Panel kontrol yang di rancang dan dibuat hanya untuk metode pengasutan

pUlisan
flisan la @Iolgme knis sePCRg, "

ntuk Pengasutan Star Balik P

Perancangan dan
akan Untuk Motor

yang umum

Batasan

Sistematika penuiisan

BAB Il TINJAUAN PUSTAKA
1. Landasan teori
2. Hasil penelitian

3. Kerangka



BAB Il METODOLOGI PENELITIAN
1. Metode dan Jenis Penelitian
2. Prosedur Penelitian

3. Perancangan Rangkaian Daya & Kontrol

BAB IV PEMBAHASAN
1. Pembuatan Alat
2. Pengujian Alat

BAB V PENUTUP

1. Kesimpulan

2. Saran
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