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BAB  I 

PENDAHULUAN 

 

1.1  Latar  Belakang 

Judul "Perancang dan Pembuatan Panel  Kontrol  Untuk  Pengasutan  Motor  3  

Fasa  di  Laboratorium  Instalasi  Tenaga  Jurusan  Teknik  Elektro"  

mengindikasikan  suatu  penelitian  atau  proyek  yang  bertujuan  untuk  merancang  

dan  membuat  sebuah  perangkat  panel  kontrol  yang  digunakan  dalam  proses  

pengasutan  (starting)  motor  listrik  3  fasa..  Dalam  modul  praktik  

laboratorium,peserta  didik  atau  mahasiswa  akan  belajar  tentang  prinsip  

kerja,perancangan,dan  pembuatan  panel  kontrol  tersebut  serta  penerapannya  

dalam  instalasi  tenaga  Listrik.  Tujuan  modul  praktik  ini  mungkin  untuk  

memberikan  pemahaman  praktis  tentang  pengasutan  motor  Listrik  dan  aplikasi  

sistem  kontrol  industri  dalam  lingkup  instalasi  tenaga  .Sehingga  dalam  

menyelesaikan  masa  studi  saya  di  Politeknik  Negeri  Manado  dan  sebagai  

sebuah  syarat  yang  harus  diselesaikan  oleh  Mahasiswa  tingkat  akhir,  saya  

mengajukan  sebuah  judul  proposal  skripsi  dengan  judul  “Perancangan dan 

Pembuatan Panel kontrol Untuk Pengasutan Star Delta Balik Putaran Untuk 

Motor 3 Fasa di Laboratorium Instalasi Tenaga”.  Modul  praktik  laboratorium  

seperti  ini  memberikan  kesempatan  bagi  peserta  didik  atau  mahasiswa  untuk  

mengembangkan  keterampilan  praktis  dalam  merancang,membangun,dan  

menguji  panel  industri  untuk  pengasutan  motor  Listrik,yang  merupakan  

keterampilan  yang  sangat  di  hargai  dalam  dunia  kerja. 

 

1.2  Rumusan  Masalah 

Rumusan  masalah  dari  judul  " Perancangan dan Pembuatan Panel kontrol 

Untuk Pengasutan Star Delta Balik Putaran Untuk Motor 3 Fasa di Laboratorium 

Instalasi Tenaga " biasanya  mencakup  beberapa  aspek  utama  yang  perlu  

diidentifikasi dan dipecahkan dalam proyek  tersebut.  Berikut  adalah  

kemungkinan  rumusan  masalahnya:

 



 

 

1. Bagaimana  merancang  dan  Membuat  panel  control  star-delta  balik  

putaran? 

2. Bagaimana  menentukan  komponen  yang  digunakan  pada  panel  kontrol  

pengasutan  star  delta  balik  putaran? 

Rumusan  masalah  tersebut  akan  menjadi  dasar  untuk  melakukan  

penelitian  atau  proyek  pengembangan,  di  mana  setiap  pertanyaan  berfungsi  

sebagai  panduan  untuk  menentukan  langkah-langkah  yang  perlu  diambil  

dalam  mencapai  tujuan  proyek. 

 

1.3  Tujuan

Tujuan  dari  judul  "Perancangan dan Pembuatan Panel kontrol Untuk 

Pengasutan Star Delta Balik Putaran Untuk Motor 3 Fasa di Laboratorium Instalasi 

Tenaga "  biasanya  berfokus  pada  hasil  yang  ingin  dicapai  melalui  proyek  atau  

penelitian  ini.  Berikut  adalah  beberapa  tujuan  yang  mungkin  sesuai  dengan  

judul  tersebut: 

1. Merancang  dan  membuat  panel  kontrol  pengasutan  Star  Delta  balik  

putaran  yang  aman  serta  sesuai  untuk  beban  motor  tiga  fasa  30kW. 

2. Menentukan  kapasitas  komponen  yang  digunakan  dalam  panel  

pengasutan  star  delta  balik  putaran. 

Secara  keseluruhan,  tujuan  dari  proyek  ini  adalah  untuk  

mengembangkan  sebuah  alat  yang  tidak  hanya  fungsional  dan  aman,  tetapi  

juga  mendukung  proses  pendidikan  teknik  elektro  melalui  penerapan  

teknologi  yang  relevan  dan  praktis. 

 

1.4  Manfaat 

Manfaat  dari  proyek  "Perancangan dan Pembuatan Panel kontrol Untuk 

Pengasutan Star Delta Balik Putaran Untuk Motor 3 Fasa di Laboratorium Instalasi 

Tenaga"  mencakup  berbagai  aspek  yang  berdampak  positif,  baik  bagi  

mahasiswa,  staf  pengajar,  maupun  institusi  pendidikan  secara  keseluruhan.  

Berikut  beberapa  manfaat  yang  mungkin  dihasilkan:
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Mahasiswa  dapat  belajar  secara  langsung  tentang  bagaimana  sistem  

pengasutan  motor  3  fasa  bekerja,  termasuk  pemahaman  mendalam  tentang  

sirkuit,  komponen,  dan  metode  pengasutan.  Ini  akan  memperkuat  konsep  teori  

yang  telah  dipelajari  di  kelas. 

Secara  keseluruhan,  manfaat  dari  proyek  ini  adalah  peningkatan  kualitas  

pendidikan,  pengembangan  keterampilan  praktis  mahasiswa,  dan  perbaikan  

fasilitas  laboratorium  yang  lebih  modern  dan  efisien. 

 

1.5  Batasan  Masalah   

Panel  kontrol  yang  di  rancang  dan  dibuat  hanya  untuk  metode  pengasutan  

star  delta  balik  putaran  motor  induksi  3  fasa. 

 

1.6  Sistematika  Penulisan   

Dalam  penulisan  laporan  atau  dokumen  teknis  seperti  " Perancangan dan 

Pembuatan Panel kontrol Untuk Pengasutan Star Delta Balik Putaran Untuk Motor 

3 Fasa di Laboratorium Instalasi Tenaga ",  sistematika  penulisan  yang  umum  

digunakan  bisa  meliputi  beberapa  bagian  utama  berikut: 

 

BAB  1  PENDAHULUAN 

1. Latar  belakang  masalah 

2. Perumusan  masalah 

3. Tujuan   

4. Manfaat 

5. Batasan  masalah 

6. Sistematika  penulisan 

 

BAB  II  TINJAUAN  PUSTAKA 

1. Landasan  teori 

2. Hasil  penelitian 

3. Kerangka

 



 

 

BAB  III  METODOLOGI  PENELITIAN   

1. Metode  dan  Jenis  Penelitian 

2. Prosedur  Penelitian 

3. Perancangan  Rangkaian  Daya  &  Kontrol 

 

BAB  IV  PEMBAHASAN   

1. Pembuatan  Alat 

2. Pengujian  Alat 

 

BAB  V  PENUTUP   

1. Kesimpulan 

2. Saran 
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