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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang
Pengembangan sistem kontrol airblast menjadi sebuah kebutuhan yang
mendasar dalam modul praktik lab otomasi, terutama dalam konteks industri
modern yang semakin mengandalkan otomasi untuk meningkatkan efisiensi,

keamanan, dan kualitas produksi. Sistem kontrol airblast merupakan bagian integral

aadlasan utama. Pertama,

]‘&LMrKkarepj})eberap
pemaha entang K&s dasar pengendali n udaramerupakan fondasi
bagi p @Iebih medfteRg tentan%—prinsip otomasi. Kedua,
plemen@kan, dafn menguji sistem
patan untuk

1engembangkan

industri § ini. Terakhir,

dengan ahasiswa dapat
mengaitka [ L \ ? - gmahaman mereka
tentang hub Asi industri.

Namun, Kegh W REMbetajaran i asi seringkali timbul
untuk membangun sistem KG yang Sesual dengan kebutuhan industri.
Oleh karena itu, merancang sebuah modul praktik yang memanfaatkan teknologi
simulasi atau perangkat keras yang terjangkau namun tetap memberikan
pengalaman belajar yang bermutu menjadi sebuah tantangan yang perlu
dipecahkan.

Sistim kontrol airblast adalah proses transportasi atau kita kenal dengan mesin
pemindah bahan-bahan yang bersifat biji-bijian, dan lain-lain yang dipindahkan
dari suatu tempat melalui pipa/cerobong ke tempat yang lainnya dengan tiupan

angin oleh fan motor.



1.2 Rumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang yang telah dijelaskan, maka rumusan masalah
dalam penelitian ini dapat dirumuskan sebagai berikut:
1. Bagaimana meembuat sistem kontrol airblast yang efesiensi dan dapat di
andalkan untuk dapat di gunakan di dalam modul praktek lab tomasi
2. Bagaimana cara menghitung TOR pada fan dan vibrator
Bagaimana cara menghitung kapasitas MCB untuk motor fan dan vibrator

4. Bagaimana mencari daya motor pada motor fan

1.3 Tujuan
1. Membuat Sisteg

rol Airblast

%

a&m modul praktik lab

edasar

overload), pada motG
3. Tidak membahas analisa lain selain perhitungan kapasitas MCB pada
motor fan dan vibrator FAN,

4. Tidak membahas analisa lain selain mencari daya motor FAN

1.6 Sistematika Penulisan
Untuk memudahkan dan terarahnya penulisan skripsi ini, maka dibagi

menajadi beberapa bagian dengan sistematika penulisan sebagai berikut :



BAB 1 PENDAHULUAN

Pada bab ini akan dijelaskan tentang latar belakang, rumusan masalah,
batasan masalah tujuan penelitian, manfaat penelitian dan sistematika penulisan
BAB Il KAJIAN PUSTAKA

Bab ini bersikan teori yang berupa pengertian dan definisi yang diambil dari
kutipan buku atau jurnal yang berkaitan dengan prnyusunan skripsi serta beberapa
literature review yang berhubungan dengan penelitian
BAB |11l METODOLOGI PENELITIAN

Babh ini berisikan tangoal dap waktu, alat, dan hahan, prosedur penelitian

piual rancangan, rencana pengujian

serta pembahasan

é‘ﬁégnelitian :
‘e

sqran d@nulis Atuk menunjang

digunakan pe
LAMPIRA
ctasi-dokumentasi - yang



