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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Daam industri modern, penggunaan motor tiga fasa untuk berbagai aplikasi
telah menjadi standar. Motor tiga fasa menawarkan keandalan,efisiensi,dan kinerja
yang tinggi dalam berbagai aplikass mulai dari penggerak pompa,penggerak
konveyor,hingga mesin-mesin pr@dtie8niainnya. Namun, untuk mengoptimalkan
penggunaan motor tiga S\ dan tepat di perlukan.

2dil elemen kunci
:l 5 yang mudah

memantau dan

manusia dan mesin yang | , arEaiicrapkan depat menciptakan sistem
kendali yang fleksibel,efisien,dan mudah dioperasikan oleh operator.

Melaui pendlitian ini, diharapkan dapat ditemukan solusi yang bermanfaat
dalam meningkatkan kontrol dan pengumpulan data kecepatan motor tiga fasa
dalam lingkungan industri, yang pada gilirannya akan menghasilkan suatu energi
yang lebih besar, untuk menghasilkan produk yang lebih tinggi, dan pengoperasian
yang lebih aman.



1.2 Rumusan M asalah
Adapun rumusan masalah dalam penelitian ini sebagai berikut :

1. Bagaimana perancangan antarmuka pada HMI (Human Machine Interface)
dapat disesuaikan untuk pengoperasian yang mudah dipahami dalam
mengendalikan kecepatan motor tiga fasa?

2. Bagaimana cara mengubah kecepatan motor dengan merubah frekuensi

padainverter ?

1.5 Batasan Masalah
Adapun batasan masalah yang ada pada Tugas Akhir ini yaitu sebagai berikut :

1. Pendlitian ini hanya membahas tentang aplikasi VSD (Variable Speed
Drives) sebagai kendali motor tigafasa
2. Faktor-factor eksternal seperti kondisi lingkungan operasional tidak di

bahas secara mendalam.



1.6 Sistematika Penulisan
Adapun sistematika penulisan Tugas Akhir ini sebagai berikut :

BAB | : PENDAHULIAN
Pada bab ini membahas tentang latar belakang masalah, rumusan
masalah,tujuan  penulisan,manfaat,batasan  masalah,serta  sistematika

penulisan.

BAB Il :TINJAUAN PUSTAKA

ang di buat dalam

Pada bab ini beris kesmpuian dan Saran yang di dapat dari hasil pengujian
analisa alat yang dibuat pada tugas akhir.

DAFTAR PUSTAKA
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