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BABI

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Otomasi merupakan salah satu perkembangan teknologi yang semakin pesat
di berbagai bidang industri. Sistem otomasi sering digunakan untuk meningkatkan
efisiensi, produktivitas, dan keselamatan proses produksi. Salah satu komponen
kunci dari sistem otomasi adalah motor listrik, khususnya motor induksi tiga fasa.

Motor induksi tiga fasa banyak digunakan di industri karena desainnya yang
aya perawatan yang relatif rendah. Namun

sederhana, keandalan yang tinggi 4

u dilakuka

dalam prakteknya sering csuaian kecepatan mesin dengan

Pengaturan kecepatan mQfer induksi tiga fasa dapat
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k mengontrol

solusi yang lebih efektif diban@ Ronvensional.

Dalam pembuatan tugas akhir ini, Penulis dan rekan kerja menyelesaikan
tugas akhir ini dengan merealisasikan teknologi kelistrikan dengan sistem kontrol.
Penelitian trainer yang diberi judul "Trainer Pengaturan Multi Speed Motor induksi
3 fasa Berbasis PLC" akan digunakan di Politeknik Negeri Manado (Polimdo).
Dengan trainer ini, diharapkan mahasiswa atau peserta pelatihan dapat
mengembangkan kompetensi dalam bidang otomasi industri, khususnya dalam

pengaturan motor induksi 3 fasa. (Baihaqy, n.d.).



1.2 Rumusan Masalah

Berdasarkan uraian latar belakang, maka permasalahan utama yang menjadi
prioritas untuk ditangani adalah:

1. Bagaimana cara merancang dan membangun sebuah trainer yang dapat
mengatur kecepatan motor induksi 3 fasa dengan 8 kecepatan berbeda
secara efektif menggunakan PLC dan VSD?

2. Bagaimana cara kerja Motor induksi 3 Fasa dan VSD pada Trainer
Pengaturan Multi Speed Motor yang berbasis PLC?

3. Bagaimana pemrograman dan pengoperasian PLC Haiwell AC10SOR
yang sesuai dengan deskripsi kerja rangkaian?

1.3 Tujuan

ggi dalam pengoperasian

motor |ndukS| 3 fasa.

1.5 Batasan Masalah

Dalam penelitian ini penulis menyadari bahwa ilmu pengetahuan yang
dimiliki terbatas. Sehingga dalam pembuatan penelitian ini dibuat batasan-batasan
masalah, antara lain :
1. Hanya mengatur motor disaat tidak berbeban.

2. Hanya mengontrol dan mengatur frekuensi pada motor induksi 3 fasa.



1.6 Sistematika Penulisan

Sistematika penulisan dari trainer pengaturan multi speed motor ac berbasis plc
ini, adalah sebagai berikut:

BAB1

PENDAHULUAN:
Berisikan tentang latar belakang, rumusan masalah, batasan masalah,
tujuan penelitian, manfaat penelitian dan sistematika penulisan skripsi.

BAB II LANDASAN TEORI:

Bab ini berisikan teori yan berupa pengertisn dan defenisi yang diambil

BAB 11 0) 'Edl
ak an waktuy ey prosedur penelitian

penehtlan kerang apcangan, rencana

akhir, serta

: terhadap permasalahan-
permasalahan yang (CIt Alat trainer pengaturan multi speed
motor induksi 3 fasa berbasis PLC di labolatorium otomasi.



