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BAB 1
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Di jaman moderen, kehidupan manusia tidak bisa dilepaskan dari
perkembangan alat-alat cangih yang semakin hari semakin meningkat. Dapat
dilihat dari berbagai macam peralatan yang memiliki sistem-sistem kerja secara

otomatis dan dapat mudah melakukan aktivitas manusia sehari-hari. Tentunya

dengan memakai peralata e sl0Ats, manusia dapat melakukan secara

Salah g i{dﬁ alat"pintu geser dsg@an cara otomatis. Pintu
geser merufy & t"yang sangat p digu Ji sebuah gedung.
Salah gty contohnydyseperti gedusg perkantoral dan lain-lain.

menutup pintu séedra~atomatis harus menggunakan-mOgor induksi 3 fase sebagai

penggeraknya, Dan menggtina requency Drive (VFD) sebagai

mengatur frekuensi kecepatan Motor.

1.2 Perumusan Masalah
Dari latar belakang masalah di atas, masalah yang akan di bahas adalah:
e Bagaimana merancang sistim kontrol motor induksi 3 fase pada pintu geser

berbasis Variable Frequency Drive (VFD)



e Bagaimana cara menyetel parameter VFD untuk pengaturan kecepatan

putaran motor 3 fasa

1.3 Tujuan Perancangan

e Merancang sisem kontrol motor listrik induksi 3 fase pada pintu geser
berbasis Variable Frequency Drive (VFD)

e Menyetel parameter yang ada pada VFD untuk menyetel kecepatan motor 3

fasa
1.4 Manfaat Peran 8
ancan h sebagai bd
° ({ ukan pekerj%g VFD
. 2 i tabilan padgdgecepatan put@l motor

e Lcb menin@t an keselagh® -’ 6)

lengan berfokus

Pada bab ini memuat {CH#8 Al LClanallg M2 , perumusan masalah, tujuan,
manfaat dan batasan masalah

Bab 2. Tinjauan Pustaka;

Pada bab ini memuat tentang penguraian laporan penulis dalam perancangan dan
penelitian yang dilakukan para peneliti sebelumnya baik dalam berupa skripsi,
tesis, dan buku-buku yang telah diterbitkan.

Bab 3. Data Teknis;

Bab ini menjelaskan data teknis yang akan dibahas serta dijelaskan cara
mendapatkan data yang akan digunakan dan dibahas.



Bab 4. Data Perancangan.

pada bab ini mrupakan data perancangan tentang inverter
Bab 5. Pembahasan;

Bab ini menguraikan analisis dan penjelasan bahasan penyususnan skirpsi.
Bab 6. Kesimpulan Dan Saran;

Pada bab ini memuat tentang kesimpulan dan saran dari hasil pembuatan skripsi.

DAFTAR PUSTAKA
LAMPIRAN
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